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\[T7 Necesidad del mercado

Sensor de vision dinamico (DVS) = . » , |
. o Un DVS es un nuevo tipo de sensor de vision en el que sus pixeles transmiten
sens.tlvo continuamente sus coordenadas al detectar un cambio relativo de luz, como una

retina sin una frecuencia de imagen fija. Consecuentemente, no hay imagenes, lo

Array of LR macro-pixels gue impide aplicar directamente las técnicas de foveacion tradicionales.

La foveacion es la técnica por la cual una parte del campo visual se captura en alta
resoluciéon, mientras que el resto se captura en baja resolucidon. Se suele realizar
capturando dentro del chip una imagen de luminancia en alta resolucién, y
agrupando los pixeles. La baja resolucion fuera de la regidon se consigue formando
macropixeles, cuyo nivel de luminancia es la media de los pixeles que los
componen. Esto reduce la informacion enviada fuera del chip.

_IRMacro-Pixel ~ HR Individual Pixels

<=7/ Solucién propuesta

Nuestro DVS utiliza varios pixeles fisicos de alta resolucién que pueden agruparse
en macropixeles de baja resolucién, cada uno con un pixel maestro. Los pixeles
restantes estan disefados para compartir su voltaje con el pixel maestro, activando
un evento cuando el voltaje combinado supera un umbral predefinido de contraste
temporal.

DVS sensitivo que permite realizar foveacion, computando el
contraste temporal en pixeles para baja y alta resolucién.ldeal
para aplicaciones que requieren simultdneamente deteccién
de movimiento a alta velocidad y eficiencia energética, como
vehiculos auténomos, robética y sistemas avanzados de
vigilancia.

El nuevo DVS incluye un controlador que permite ajustar dindmicamente o
desplazar la(s) regidn(es) de |la fovea de alta resolucion (HR) y la regién de fondo de
baja resoluciéon (LR). En las regiones LR sdlo el pixel maestro puede lanzar eventos
al alcanzar el umbral de contraste temporal LR. En las regiones HR todos los pixeles

pueden lanzar eventos una vez superado el umbral de contraste temporal HR.
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la escena completa de baja resolucion simultaneamente con los detalles de alta
resolucion de las regiones de la fovea.

Foévea dindamica: Capacidad de movimiento continuo de las regiones de la fovea
para optimizar el enfoque en las areas de interés.

Tiempo de respuesta rapido: Respuesta inferior a microsegundos para una
deteccion de eventos rapida y precisa.
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